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Conceitos Fundamentais em Vibrac¢do. Sistemas com Um e com N graus de liberdade. Sistemas continuos —
Métodos Analiticos e Aproximados.
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OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno a descobrir a origem dos problemas de vibragbes a minimiza-los com ag¢fes corretivas e
analisar equipamentos que utilizam a vibragcdo como fonte de energia.

METODOLOGIA

- Exposigao didatica, com a participagao dos alunos e apoiada no livro texto.

CRITERIO DE AVALIACAO

Provas escritas realizadas em classe e trabalhos realizados
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PROGRAMA

Introducdo aos conceitos basicos de vibragdes:

1.1. Graus de liberdade.

1.2. Sistemas discretos.

1.3. Sistemas continuos.

1.4. Classificac¢éo da vibragéo.

1.5. Elementos de mola, elementos de massa ou inércia e elementos de amortecimento.
Vibragdo livre de sistemas de um grau de liberdade:

2.1. Obtencéo das equacgBes de movimento utilizando a segunda lei de Newton.
2.2. Vibracgéo livre ndo amortecida.

2.3. Vibracao livre amortecida.

2.4. Decremento logaritimico.

2.5. Vibracao livre com amortecimento de Coulomb.

Vibracéo excitada harmonicamente:

3.1. Resposta de sistemas amortecidos a uma forga harménica.

3.2. Resposta de sistemas ndo amortecidos a uma forga harménica.

3.3. Desbalanceamento de eixos rotativos.

Vibrac&o sob condi¢8es gerais de forgcamento:

4.1. Resposta a uma forca periédica geral.

4.2. Resposta a uma for¢a ndo periédica.

4.3. Integral de convolugéo.

4.4. Espectro de resposta.

4.5. Transformagédo de Laplace.

Sistemas com dois graus de liberdade:

5.1. Equacdes de movimento para vibracdes forcadas.

5.2. Acoplamento de coordenadas e coordenadas principais.

5.3. Auto excitagdo e estabilidade.

5.4. Absorvedor de vibragéo.

5.5. Introducéo a sistemas de muitos graus de liberdade e introducdo a sistemas continuos.




